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1

Einfihrung

Mithilfe dieser Funktion kann das Moog Valve and Pump Configuration Tool (MoVaPuCo) auf Moog-Ventile und Pumpen zugreifen
sobald diese mit dem EtherCAT Master (z.B. TwinCAT) in einem EtherCAT-Netzwerk verbunden sind.

Sie kénnen Uber diese Verbindung mit dem MoVaPuCo die gleichen Konfigurationsschritte ausfiihren, wie sie auch bei direkter
Verbindung Uber die Service-Schnittstelle (X10) des Ventils ausgefiihrt werden kénnen. Dadurch erlibrigt sich die Notwendigkeit
einer direkten Verbindung iiber die Schnittstelle X10 eines Ventils. Uber EtherCAT ist die Bedienung etwas langsamer als bei
direktem Anschluss tiber X10.

Information: Eine gleichzeitige Verbindung tiber den Service-Schnittstelle X10 und den EtherCAT Master ist prinzipiell méglich, wird
aber nicht empfohlen.

Voraussetzungen:

MoVaPuCo Version 3.3 oder hoher (Version 2.3, 3.1 und 3.2 unterstltzen EtherCAT prinzipiell auch)

TwinCAT® Master ab der Version V 2.10.0 (Build 1340) mit Mailbox-Gateway Unterstiitzung

Hinweis: Kleinere Mastersteuerungen unterstiitzen evtl. kein Mailbox-Gateway.

Sind MoVaPuCo und TwinCAT Master auf dem selben PC installiert, so erleichtert dies die IP/Netzwerkkonfiguration. Eine
Fernwartung von einem entfernten PC aus ist ebenfalls moglich.

Das EtherCAT-Netzwerk, an welchem sich die Ventile befinden, muss vollstandig in Betrieb genommen worden sein
(Knoten erreichen den Netzwerkstatus , Pre-Operational”)

Die hier angegebenen IP-Adressen sind immer nur Beispiele. Stellen sie mit ihrem Netzwerk Administrator sicher, dass die IP-
Adressen die sie verwenden mdchten nicht bereits vergeben sind. Gegebenenfalls sollten fixe IP-Adressen verwendet werden.
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1.1 Variante 1: MoVaPuCo lauft auf demselben PC, wie die TwinCAT Runtime
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1.2 Variante 2: MoVaPuCo und TwinCAT laufen auf separatem PC

Der MoVaPuCo und die TwinCAT Runtime jeweils auf einem separaten PC installiert.
Die Rechner sind tber LAN/Internet verbunden.

EtherCAT Master

Mailbox-Interf.
192.168.118.254

TwinCAT
Runtime

Ethernet Port
10.49.150.80
AN c Iy
System Manager ‘

(TwinCAT GUI)
Q MoVaPuCo - ==

Benutzer

EtherCAT Port
192.168.118.83

oder (die Konfiguration dafir ist gleich)

System Manager

EtherCAT Master
(TwinCAT GUI)

Mailbox-Interf.
192.168.118.254
TwinCAT

Runtime
MoVaPuCo

Ethernet Port
10.49.150.80

Benutzer

EtherCAT Port
192.168.118.83
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2 Konfiguration von TwinCAT fur Variante 1 und 2

Von der korrekt konfigurierten EtherCAT Netzwerkkarte (siehe 6.1 Konfiguration der EtherCAT Netzwerkkarte) muss die IP-Adresse
ermittelt werden. Im Beispiel hier 192.168.118.83. Damit konnen Sie nun den EoE-Support mit dem Mailbox-Gateway in TwinCAT
konfigurieren und aktivieren.

Hinweis: Das IP-Routing ist in bei kleinen Steuerungen wie der Beckhoff CX9080 nicht verfiigbar. Damit kann eine
Verbindung mit dem Service-Tool (MoVaPuCo) uber diese Steuerungen nicht hergestellt werden.

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass wahrend lhrer Arbeit mit MoVaPuCo kein gleichzeitiger Zugriff (Mailbox, CoE/SDO)
von einem Steuerungsprogramm auf Ventil-Parameter stattfindet.

Dazu den TwinCAT System Manager / Projektmappen-Explorer starten.

Projektmappen-Explorer A Al TwinCAT Projekt5 + X
Q' o - E—_I“ s - Algemein  Adapter | EtherCAT | Online  CoE - Online

Projektmappen-Explorer (Strg+i) durchsuchen 0 ~

- - - Netld: [169.254.92.182.4.1 || Erwsterts Einstellungen... ||
& Projektmappe "TwinCAT Projekt5" (1 Projekt)
4 Iin] T"‘_"i”CAT Projekt3 Export Korfigurationsdatei...
b G SYSTEM
MOTION Sync Unit Zuordnung...
3 SPS
7 SAFETY Topologie...
Co+
VISION Frame Cmd | Erweiterte Einstellungen
ANALYTICS
0 LRW .
Pl EfA =D BRD [ Status Maschine EoE Support
0 o

[ Zyklische Frames

Distributed Clocks emet Switch Windows Netzwerk
| EcE Support] Enable | Verbinde mit TCP/IP Stack |

4 = ste
b == Gerdt 3 (EtherCAT)
o Zuordnungen

- Redundanz Max Ports: 2 : Windows IP Roting
B Emergency Max Frames: 120 o IP Enable Router
[ Diagnose
Max MAC Ids: 100 = Anderungen erfordem ein Reboot!

| EtherCAT Mailbox Gateway

Enable 152 .168.118 254 Virtuelle MAC: |02 01 05 30 00 00
M Boxb

- Box 1

Klicken Sie im TwinCAT in der Projektmappe auf den EtherCAT-Master, in diesem Beispiel Gerdt 3 (EtherCAT).
Wahlen Sie den Reiter EtherCAT

Betatigen Sie die Schaltflache Erweiterte Einstellungen.

ol N

Wahlen Sie die Einstellung EoE Support
5. Aktivieren Sie die Funktion Virtueller Ethernet Switch: Enable
6. Aktivieren Sie die Funktion Windows Netzwerk: Verbinde mit TCP/IP Stack

7. Aktivieren Sie die Funktion Windows IP-Routing: IP Enable Router. (Bei kleinen Steuerungen z.B. CX9080
ist dies nicht verfligbar und daher ausgegraut. Damit ist eine Verbindung mit MoVaPuCo nicht moglich!)

8. Aktivieren Sie die Funktion Ethernet Mailbox Gateway: Enable

9. Falls nicht schon automatisch vorgeschlagen tragen Sie die IP-Adresse des Mailbox-Gateways ein. Diese ergibt
sich aus der Adresse des EtherCAT Ports (im obigen Beispiel 192.168.118.83), wobei Sie die letzte Zahl durch
254 ersetzen: 192.168.118.254

10. Tragen Sie im Feld Verbindungen eine Zahl ein, die gleich oder groRer der Anzahl der Ventile ist, die mit
MoVaPuCo iiber EtherCAT erreicht werden sollen.

11. Notieren Sie sich die IP-Adresse des Mailbox Gateways fir die spatere Eingabe in MoVaPuCo.
(hier 192.168.118.254)

12. Aktivieren Sie die neue TwinCAT-Konfiguration (Menu: Aktionen | Starten/Restarten von TwinCAT im Run-
Modus) um das Mailbox Gateway zu aktivieren.

13. Speichern Sie diese Einstellungen.
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3 Konfiguration des Routings

Dieser Schritt ist nur notwendig, wenn MoVaPuCo und TwinCAT auf unterschiedlichen PCs laufen (Variante
2).

Befindet sich der MoVaPuCo auf dem gleichen PC, wie die TwinCAT Runtime, so kann dieses Kapitel
Ubersprungen und die Konfiguration gleich mit Kapitel 4 fortgesetzt werden.

3.1 Routing und RAS Dienst starten
Der Routing-Dienst muss auf dem System aktiviert werden, auf dem die TwinCAT-Runtime l&auft.

Suchen Sie bei den Windows-Diensten den Routing und RAS (RemoteAccess), setzen den Starttyp auf ,,Automatisch” und starten
ihn.

Datei  Aktion  Ansicht 7
e | D E o HE P o nwp

Dienste (Lokal) . Dienste (Lokal)

Routing und RAS MName - Beschreibung Status
&} Remoteregistrierung Erméglicht Remotebenutzern, Reg...

Den Dienst beenden & Rl . ) ] .

Den Dienst anhalten Sk Scmartcard Lasst eine Konfiguration des Syste...

Den Dienst neu starten @Routing und RAS Bietet Routingdienste in LAM- und...  Wird ausg
‘G RPC-Endpunktzuordnung Last RPC-Schnittstellen-1Ds fir de..  Wird ausg

Beschreibung: G RPC-Locator Eigenschaften von Routing und RAS (Lokaler Computer) x

: &) .
Bietet Routingdienste in LAN- und ':\;-‘SEk””da’e An.meldung .
- erkumgebungen. ] v angigkei

WAN-Netzwerkumgebung Sensordatendienst Aligemein  Anmelden  Wiederherstellung  Abhangigkeiten
&l Sensordienst
&} Sensoriberwachungsdi Dienstname: RemoteAccess
iS4 Server Anzeigename: Routing und RAS

5k Shared PC A t M
- are crount Ve Beschreibung: Bietet Routingdienste in LAN-und WAN-
5 Shellhardwareerkennun ’ MNetzwerkumgebungen.

5 Sicherheitscenter
G} Sicherheitskonto-Mana|  Pfad zur EXE-Datei:

& Smartcard CAWINDOWS System32\svchost exe K netsves

Gy Smartcard-Gerdteaufzal  giagnp: Hiomatisch T
{ELSMS Agent Host
ELSNMP-Trap

£k Snow Inventory Client

: ; ) . Wi .
€ Software Protection Dienststatus: MNird ausgefiihrt

& Speicherdienst Beenden Anhalten Fortsetzen
155 S0L Server VS5 Writer

£, 55DP-Suche Sie konnen die Startparameter angeben, die Ubemommen werden sollen,

§ i wenn der Dienst von hier aus gestartet wird.
5 5STP-Dienst

5k Standardsammlungsdig
. StateRepository-Dienst
‘5. Storage Tiers Manage

5} Stromversorgung Bbbrechen bemehmen

LU NPT

Die kann uberprift werden mit dem Befehl:

ipconfig -all

d:\moogsoft>ipconfig -all
Windows-IP-Konfiguration

Hostname . . . . . . . . . . . . : Z202XRNXN1
Primdres DNS-Suffix . . . . . . . : de.moog.com

[ LENPEN Sppeny Sy PR N PP ey |

e
IP-Routing aktiviert . . . . . . : Ja
ill i“-) Fl vAY ﬂ.f\i.l..vl..l'.'l;. . . . . . . H i‘.i'.'l..ll

DNS-Suffixsuchliste . . . . . . . : de.moog.com

Priufe ob der ping auf die Mailbox antwortet. Beispiel:
ping 192.168.118.254
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3.2 Routing einschalten

Dem MoVaPuCo-PC muss mitgeteilt werden, Uber welche Netzwerkverbindung er das Mailbox Interface
findet. Dies wird mit dem route-Befehl gemacht.

Achtung: mit falsch angewendeten route-Befehlen kann das Netzwerk bzw. der PC durcheinandergebracht
werden. Ziehen sie einen Netzwerk-Administrator hinzu!

Hinweis: IP-Adressen 169.254.0.0 bis 169.254.255.255 (Zeroconf oder Zero Configuration Networking)
werden nicht geroutet! Eine Verbindung damit ist nicht moglich.

Beispiel hier: Mailbox IP: 192.168.118.254, IP des TwinCAT Runtime PC: 10.49.150.80

route add 192.168.118.254 Mask 255.255.255.255 10.49.150.80
Teilt dem PC mit, dass die IP-Adresse des Mailbox-Interfaces (192.168.118.254) auf dem Rechner mit der IP
10.49.150.80 gefunden werden kann.

route -4 print

Listet die IPv4-Routentabelle

B Administrator: Eingabeaufforderung

OR?

255.
255.

127.0.0. 255.
127.255.255. 255,
192.168.118. 255.

224.0.0.
255.255.255 255.
255.255.255 255.

C:\>route add 192.168.118.254 Mask 255.255.255.255 10.49.150.80

Netzwerkmaske Gateway Schnittstelle Metrik

o S |

m| »

Check Point Uirtual Network Adapter For Endpoint UPN Client
ASIX AX88179 USB 3.0 to Gigabit Ethernet Adapter
Microsoft Uirtual WiFi Miniport Adapter #2
Microsoft Uirtual WiFi Miniport Adapter
Intel(R) Centrino(R) Ultimate-N 6300 AGN
Intel(R) Ethernet Connection I217-LM
..Software Loopback Interface 1

.0.0 10.49.230.1 10.49.156.186

.0.0 Uerbindung 10.49.156.16
255 Uerbindung 10.49.156.16
.255  Auf Uerbindung 10.49.156.16
.0.8  Auf Verbindung 127.0.0.1
.255  Auf Uerbindung 127.0.0.1
.255 _ Auf Verbindung 127.0.0.1
.255 10.49.150.80 10.49.156.16

U, HUT UeFrBinaung (FA AN
.0.0  Auf Uerbindung 10.49.156.16
.255  Auf Uerbindung 127.0.0.1
.255  Auf Uerbindung 10.49.156.16

Um dies riickgangig zu machen:
route delete 192.168.118.254 Mask 255.255.255.255 10.49.150.80
Loscht den Eintrag aus der Routing-Tabelle.

route -p add 192.168.118.254 Mask 255.255.255.255 10.49.150.80
Parameter —p macht das Routing permanent wirksam.
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3.3 Prifen ob die EOE-Mailbox-Schnittstelle ansprechbar ist

Hiermit wird gepruft, ob vom PC, auf dem MoVaPuCo installiert ist die EOE-Schnittstelle des EtherCAT
Masters erreichbar ist.

Dazu die Eingabeaufforderung auf dem MoVaPuCo-PC starten.

Beispiel:

ping 10.49.150.80 - IP des PCs, auf dem das TwinCAT Runtime Systems lauft, ist erreichbar
(Netzwerkverbindung besteht)

ping 192.168.118.254 - Mailbox-Gateway im TwinCAT System ist erreichbar

(Routing funktioniert und Mailbox ist aktiv)

EX Administrator: Eingabeaufforderung
L css—

C:\>ping 192.168.118.254

Ping wird ausgefihrt fir 192.168.118.254 mit 32 Bytes Daten:

Antwort von 192.168.118.254: Bgtes 32 Ze1t 3ms TTL=126

4  Einstellung der Slave Knoten

Nun ist fir jedem EtherCAT Slave Knoten noch das Mailbox Interface zu aktivieren und das Timing
einzustellen.

Folgende Einstellungen sind fur jeden Slave-Knoten/Box (Ventil) vorzunehmen, auf das mit dem
Servicetool (Mailbox-Protokoll) zugegriffen werden soll.

projelimappen-Exloe ] oo - I

Gj | - | - Allgemein Prozessdaten Startup CoE - Online  Online
PICJEl.tn'IIEICr:EH E:q:lmel- (Strg+) .E|.Il_h_.l_hEI.'l el T |DEEE—252—DDD1 |
fa] Projektmappe "TwinCAT Projekt5" (1 Projekt)
4 ol TwinCAT Projekts Product/Revision: |4?5f1 |
b SYSTEM Auto Inc Adr: P ]
b % EingON EtherCAT Adr: [ (1001 = | Erweiterte Einstellungen... |
7| SAFETY 0 .
Crer Worganger Port: Master
VISION
& ananymics
] EfA Erweiterte Einstellungen
4 "hf'g Gerdte )
4 == Gerat 3 (EtherCAT) 1 Allgemein CoE
*B prozessabhild g General

+B prozessabbild-Info ;"N?E”bﬂx

| CANopen Uber BtherCAT (CoE)

b 2 SyncUnit
yne e +1- Distributed Clock [ Complete Access Support
b ' Eingange 4 ESC Zugriff []SD0 Info Support
i [ Ausginge htd
b [ InfoData i1- ESC Access [] Disable Drive Follows by Drive Status Word (Bit 12)
[>| a Box1(D638-232-0001 Servo Valve, Moog'
ﬁ’ Zuordnungen
—

1. Klicken Sie im TwinCAT System Manager in der Projektansicht auf den zu konfigurierenden Slave Knoten
(Box/Ventil), in diesem Beispiel Box 1 (D638-252-0001 Servo Valve, Moog).

2. Wahlen Sie rechts den Reiter EtherCAT
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3. Betatigen Sie die Schaltflache Erweiterte Einstellungen.

4. Wabhlen Sie die Einstellung Mailbox - CoE

5. Aktivieren Sie die Funktion CANopen liber EtherCAT (CoE)

Projektmappen-Explorer v X TwinCAT Projekt5 + X

! @ o-& ’ = Aligemein | EtherCAT |Prozessdaten Statup CoE -Online  Online
Projektmappen-Explorer (Strg+) durchsuchen P~
Typ: [D638-252-0001 |
fa] Projektmappe "TwinCAT Projekt5" (1 Projekt)
& Iilﬁ TwinCAT Projekt5 Product/Revision: |4/9 /1 |
b @l SYSTEM Auto Inc Adr: 0
=] moTioN EtherCAT Adr: [ ,E S Erweiterte Einstellungen
> [ sps : =
| SAFETY Identification WYalue: 1) |
E Ce+ Erweiterte Einstellungen
k& vision e i
‘ﬂ ANALYTICS & Allgemein Mailbox
— [+- General
4 @%A ) Mailbox Mailbox Konfiguration Mailbox Polling
4 Gerite T
= Spezielle Bootstrap Konfi V] Zyklisch
4 P Gerdt 3 (EtherCAT) | e [ Spensle outungsKorfy e
28 o seceabbild m E:ct"zbm:f Clock Nomal Bootstrap Zykluszeit (ms): |10 £
*8 prozessabbild-Info 3 i A"'g" Out Addr thex): 0x1800 Statusanderung
: &) ccess
b 2 SyncUnits & In Addr (hex): 0x1C00
4 Eingénge
b @ Ausginge | [ 0ut Size == In Size|
b

& InfoData Out Size (hex): <0010
| P« Box1(D638-252-0001 Servo Valve, Moog] Ih Size (hes 30010

g
@ Zuordnungen

[[J Mailbox Data Link Layer

Zeige Meldungen

ADS Info: iADS Port: 169.254.92.182.4.1, Port 1001

1. Klicken Sie im TwinCAT System Manager in der Projektansicht auf den zu konfigurierenden Slave Knoten
(Box/Ventil), in diesem Beispiel Box1 (D638-252-0001 Servo Valve, Moog).

2. Wabhlen Sie den Reiter EtherCAT
3. Betatigen Sie die Schaltflache Erweiterte Einstellungen.

4. Waihlen Sie die Einstellung Mailbox

5. Stellen Sie eine kurze Zykluszeit fir den Datenaustausch der Mailbox ein. ™ Zyklisch. Zykluszeit (ms): 10 ms
Diese Einstellung ist maBgeblich fiir das Timing der Ubertragung zum Service-Tool.

6. Aktivieren Sie die neue TwinCAT-Konfiguration um die neuen Einstellungen zu aktivieren.

7. Stellen Sie sicher, dass Out Size == In Size aktiviert ist.

Wichtig: Die hohe Zykluszeit ermdoglicht ein schnelles Kommunizieren mit dem Service Tool, erzeugt aber auch eine
hohe Buslast. Daher wird dringend empfohlen, nach Beendigung der Verbindung zum Service-Tool diese Zeit wieder
auf den urspriinglichen Wert (20-50ms) zuriickzusetzen.

Wichtig: Stellen Sie sicher, dass wahrend lhrer Arbeit mit MoVaPuCo kein gleichzeitiger Zugriff (Mailbox, CoE/SDO)
von einem Steuerungsprogramm auf Ventil-Parameter stattfindet um konkurrierende Zugriffe zu vermeiden.

Dazu:
e Schalten Sie das EtherCAT-Netzwerk in den Zustand Pre-Operational.
e Stoppen Sie das PLC-Anwendungs-Programm auf der Steuerung (TwinCAT-PLC).
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5 Im MoVaPuCo die Verbindung zum EtherCAT Master konfigurieren

Warnung: Stellen Sie sicher, dass Sie das richtige Gerat auswahlen, bevor Sie Anderungen an der Konfiguration
vornehmen. Eventuelle Verwechslungen kdnnen zu Fehlfunktionen in der Anlage fiihren!

1. Stellen Sie sicher, dass der EtherCAT-Master lauft und die Knoten im Status Pre-Operational oder ,,héher” sind.

2. Stellen Sie sicher, dass das Mailbox-Gateway per ping xxx.xxx.xxx.254 erreichbar ist (siehe ,Priifen ob die EoE-
Mailbox-Schnittstelle ansprechbar ist”.

3. Starten Sie den MoVaPuCo

4. Klicken Sie zum Einstellen der Verbindung auf den Knopf ,EtherCAT ..“. Es erscheint folgendes
Konfigurationsfenster

5. Geben Sie unter ,IP:“ die IP-Adresse des Mailbox Gateways an, die Sie sich bei der Aktivierung des Gateways im
EtherCAT Master notiert haben und bestatigen Sie die Eingabe durch einen Mausklick auf ,Master hinzufligen”.
Nun stellt der MoVaPuCo die Verbindung zum EtherCAT Master her.

Achtung:

Dies ist eine Konfigurationssoftware fir digitale Moog Gerate. Sie ist nur zur
Benutzung durch qualifiziertes Personal bestimmt. Bitte lesen sie vor der
Benutzung aufmerksam die Lizenz- und Nutzungsbedingungen

Lizenz- und Nutzungsbedingungen ansehen
Gerat hinzufiigen ... J Akzeptieren der Lizenz- und Nutzungsbedingungen

EtherCAT ...

EtherCAT Konfiguration

Bitte fugen Sie einen EtherCAT-Master hinzu, um an diesem angeschlossene Gerate konfigurieren zu kénnen. Bitte beachten Sie, dass ein EtherCAT-Master das
Mailbox-Protokoll unterstatzen muss, um von dieser Software aus angesprochen werden zu konnen.
Bitte klicken Sie hier fur eine kurze Hilfe.

Bitte klicken Sie hier, um die Dokumentation zu &ffnen.

Port Protokoll Status Gerate
Communication starting ...
TwinCAT EoE Port has been connected successful (ping successful)

: Communication successful started
v| 192.168.118.254 0x88A4 UDP [17:17:59]: Liste der im TwinCAT konfigurierten Knoten wurde gelesen\rinKonfigurierte Slaves: 1

Node-Nr Name, ProductCode, AL-Status, Type
[05:18:00] 0x3E9 (1001) Box 1 (D638-252-0001 Servo, Ox1DF, 2 Pre-Operational, CiA408

IP:]1192.168.118, 54‘ Port: | Ox88a4
Master h en

Durch bedienen der Check-Box kann die Suche erneut angestoRRen werden. Wird das Mailbox-Gateway nicht
gefunden, beachten sie die Hinweise im Statusfeld.

6. Nun konnen Sie das Fenster mit “Zuriick” verlassen. MoVaPuCo liest automatisch aus dem Mailbox-Gateway eine
Liste der angeschlossenen Ventile aus und zeigt sie im Hauptfenster an.

7. Wahlen Sie jetzt im Start Fenster das Ventil aus, welches Sie konfigurieren wollen:

8. Nun kdnnen Sie das ausgewahlte Ventil in gewohnter Weise konfigurieren. Wird ein Ventil erstmalig verbunden, so
kann das Laden je nach Netzwerk und Variante der Verbindung bis zu 3 Minuten dauern.
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6 Anhang
6.1 Konfiguration der EtherCAT Netzwerkkarte

Diese IP-Adresse muss in der fir die EtherCAT-Kommunikation verwendeten Netzwerkkarte im IPv4
Protokoll konfiguriert werden. In diesem Beispiel wird die IP fest auf 192.168.118.83 eingestellt.

Dazu unter Windows 7 in der Systemsteuerung die Netzwerkkonfiguration 6ffnen:

(=& |
? ‘ @ e Metzwerk und Inte... » Metzwerkverbindungen » - H MNetzwerkverbindungen durch... O

Datei Bearbeiten Ansicht Extras  Erweitert 7

Organisieren « Metzwerkgerdt deaktivieren Verbindung untersuchen ¥ o S| @
L-. Drahtlosnetzwerkverbindung ~| | LAN-Verbindung 2
o o Deaktiviert _ rmoog.com

dj:m Intel(R) Centrina(R) Ultimate-M 6... tﬁﬁy TwinCAT-Intel PCI Ethernet Adap...

1 Elernent ausgewdhlt =
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Allgemein

Verbindung
IPw4-Konnektivitat:
IPwE-Konnektivitat:
Medienstatus:

Dauer:

Ubertragungsrate:

| g Eigenschaften von LA

Metzwerk

Verbindung herstellen Gber:
l‘-'l" TwinCAT-Intel PCI Bthemet Adapter (Gigabit)

Diese Verbindung verwendet folgende Elemente:

Aktivitat

Gesendet

Bytes: 326.440.8 |

[] -a VARAN Packet Protocal V2
[0 -a TwinCAT Ethemet Protocal
Ml ctemetpuotoleall Vemsion STCPABGEL

W |temetprotokoll Version 4 (TCP/1Pvd)

o8l Datei- und Druckerfreigabe fiir Microsoft-Netzwerke

-

W o BB Ireiber 0T Verbindungsschichi- | opologieercennur

i Antwort fur Verbindungsschicht-Topologieerkennung . =

<

I[ fy Eigenschaften r[ %) Deaktivieren

LI

| »

Installieren. ..

Beschreibung

Metzwere emmoglicht.

Deinsiallierenl [ Eigenschaften l

TCP/IP, das Standardprotokoll fir WAL etzwerke, das den
Datenaustausch uber verschiedene,

Eigenschaften von Internetprotokell, Version 4 (TCP/IPvd)

iteinander werbundene

Allgemein

IP-Einstellungen kinnen automatisch zugewiesen werden, wenn das
Netzwerk diese Funktion unterstiitzt, Wenden Sie sich andernfalls an den
Metzwerkadministrator, um die geeigneten IP-Einstellungen zu beziehen.

(D) IP-Adresse automatisch beziehen

@Folgende IP-Adresse verwenden::

192 ., 166 . 118 . &3

255 .255.255. 0

DNS-Serveradresse automatisch bezishen

IP-Adresse:
Subnetzmaske:

Standardgateway:

(®) Folgende DNS-Serveradressen verwenden:

Bevorzugter DMNS-Server:

27,0 .0 .1

[ Einstellungen beim Beenden diberpriifen

Alternativer DMS-Server:

Erweitert...

Abbrechen

Wichtig: Dabei darauf achten, dass jeweils nur eine Netzwerkkarte fir ein Subnetz konfiguriert ist.

Dazu fur alle verwendeten Netzwerkkarten Giber die jeweilige Subnetzmaske den Bereich mdglicher
Netzwerkadressen beschranken (z.B. durch Eingabe der Subnetzmaske: 255.255.255.0. In diesem Beispiel
darf der erste Teil der IP-Adresse ,192.168.118.* nicht firr eine weitere Netzwerkkarte verwendet werden.).
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MORE PRODUCTS. MORE SUPPORT.

Moog designs a range of motion control products to complement those featured in this document. Moog also provides service and
support for all of our products. For more information, contact the Moog facility closest to you.

Australia

+61 3 9561 6044

Service + 61 3 8545 2140
info.australia@moog.com
service.australia@moog.com

Brazil

+55 11 3572 0400
info.brazil@moog.com
service.brazil@moog.com

Canada
+1 716 652 2000
info.canada@moog.com

China

+86 21 2893 1600
Service +86 21 2893 1626
info.china@moog.com
service.china@moog.com

France

+33 1 4560 7000

Service +33 1 4560 7015
info.france@moog.com
service.france@moog.com

Germany

+49 7031 622 0

Service +49 7031 622 197
info.germany@moog.com
service.germany@moog.com

India

+91 80 4057 6666
Service +91 80 4057 6604
info.india@moog.com
service.india@moog.com

Ireland
+353 21 451 9000
info.ireland@moog.com

Italy

+39 0332 421 111
Service 800 815 692
info.italy@moog.com
service.italy@moog.com

Japan

+81 46 355 3767
info.japan@moog.com
service.japan@moog.com

Korea

+82 31 764 6711
info.korea@moog.com
service.korea@moog.com

Luxembourg
+352 40 46 401
info.luxembourg@moog.com

The Netherlands
+31 252 462 000

Singapore

+65 677 36238

Service +65 651 37889
info.singapore@moog.com
service.singapore@moog.com

South Africa
+27 12 653 6768
info.southafrica@moog.com

Spain
+34 902 133 240
info.spain@moog.com

Sweden
+46 31 680 060
info.sweden@moog.com

Turkey
+90 216 663 6020
info.turkey@moog.com

United Kingdom

+44 (0) 1684 858000
Service +44 (0) 1684 278369
info.uk@moog.com
service.uk@moog.com

USA

+1 716 652 2000
info.usa@moog.com
service.usa@moog.com

info.thenetherlands@moog.com

Hong Kong service.netherlands@moog.com

+852 2 635 3200
info.hongkong@moog.com

For product information, visit WWW.moog.com/industrial
For service information, visit Www.moogglobalsupport.com

Moog is a registered trademark of Moog Inc. and its subsidiaries.
All trademarks as indicated herein are the property of Moog Inc. and its subsidiaries.
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